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Przepisy bezpieczenstwa

Podczas montazu:

Przed wykonaniem montazu oraz pierwszego uruchomienia nalezy starannie
przeczytac catg instrukcje.

Montaz powinien przeprowadzi¢ wykwalifikowany personel.

Nalezy przestrzegac¢ powszechnie obowigzujgcych przepiséw dotyczacych
instalacji oraz eksploatacji urzadzen elektrycznych.

Nalezy przestrzegac¢ przepisow BHP podczas instalacji, rozruchu i obstugi
urzadzen.

System napedowy EMX-P10 jest przeznaczony do trwatej instalacji.

Nie wolno podtgczac ani roztgczac¢ przewoddw elektrycznych znajdujacych sie
pod napieciem.

Przed uruchomieniem urzadzenia nalezy sprawdzi¢ czy jest ono prawidtowo
podtaczone, nalezy zapoznac sie ze wskazdéwkami zawartymi w rozdziatach
,Montaz” oraz ,Instrukcja podtgczania”.

Wady powstate wskutek nieprawidtowego montazu lub eksploatacji nie sg objete
gwarancja.

Podczas eksploataciji:

Pomiary w jednostce sterujacej mogg odbywac sie w trakcie eksploatacii
wyfgcznie na zaciskach podtgczeniowych i mogg by¢é wykonywane jedynie przez
kompetentny personel.

UWAGA! Nalezy zachowaé szczegdlng ostroznosc.

Jednostek nie wolno otwiera¢ ani demontowaé podczas pracy.

Podczas demontazu oraz ztomowania:

Produkt jest skonstruowany w taki sposéb, ze spetnia on wymagania dyrektywy
RoHS. Postepowanie z produktem i utylizacja powinny odbywac sie zgodnie z
obowigzujgcymi przepisami.
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1. Opis urzadzenia

1.1 Wprowadzenie

Urzadzenie EMX-P10 to system napedowy specjalnie dostosowany do regulacji
predkosci obrotowej obrotowych wymiennikéw ciepta. Do sterownika nalezy podtaczyc¢
silnik elektryczny o mocy 25 lub 40 W (maksymalne natezenie prgdu moze wynosi¢
0,7A) wraz z przektadnig oraz tachometrem firmy Panasonic lub Oriental Motor.

W przypadku koniecznosci zastosowania wyrobow innego producenta lub silnikéw o
innej mocy, nalezy skontaktowac sie z firmg ENA WENT Sp. z o.0. lub firmg Emotron
AB (mozna zastosowac zewnetrzny kondensator silnikowy).

UWAGA! W przypadku wiekszych wirnikéw, firma Emotron AB dostarcza
kompletne systemy napedowe, w ktérych sktad wchodzi zarowno sterownik jak
i silnik napedowy.

Sterownik posiada wbudowany kondensator silnikowy o pojemnosci 1,5 pF lub 2,3 uF,
odpowiadajacy silnikom o mocy odpowiednio 25 W lub 40 W.

Sterownik typu EMX-P10 zastepuje starsze jednostki sterujagce, typu SP — 1500, ktore
zostaty wycofane.

UWAGA! Maksymalne natezenie pradu silnika moze wynosi¢ 0,7 A.

Sterownik EMX-P10 posiada pewng liczbe funkcji, ktére umozliwiajg catkowite
dostosowanie sterownika do wykonywanych przez niego zadan.

¢ Nie wymaga dostrajania.
Wszystkie wejscia sterujgce sg galwanicznie odizolowane od sieci.
Dostosowany do najczesciej wystepujacych na rynku sygnatow sterujgcych.
Kierunek obrotow silnika jest odwracalny.
Sterownik jest wykonany w klasie ochronnej IP54 lub IP0O.
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1.2 Wbudowane funkcje

1.2.1 Automatyczny tryb czyszczenia

W momencie gdy wartos¢ sygnatu sterujgcego spada ponizej okreslonej wartosci
(dokfadna wartosc, patrz rozdziat ,,Opis instalacji”), system napedowy przechodzi w tryb
czyszczacy. W trybie czyszczgcym wirnik wykonuje ok. 30° obrotu co 10 minut.

1.2.2 Miekki start / miekki stop

Sterownik wyposazony jest w funkcje miekkiego startu / miekkiego stopu. W przypadku
pracy przerywanej, funkcje startowg mozna przystosowac¢ do wykonywania startu
miekkiego lub szybkiego.

1.2.3 Czujnik obrotéw

Czujnik obrotéw ma za zadanie kontrolowac¢ czy wirnik wymiennika ciepta obraca sie.
Zamontowany na obwodzie wirnika magnes pobudza czujnik impulséw jeden raz
podczas kazdego obrotu. Jezeli pasek napedowy ulegnie zerwaniu i wirnik zatrzyma sie,
impulsy zanikng i wygenerowany zostanie alarm. Czas uaktywnienia alarmu wynosi

4 obroty wirnika. Magnes i czujnik sg zamawiane oddzielnie. Czujnik obrotéw nadzoruje
funkcjonowanie systemu wytgcznie podczas pracy ciggte;.

UWAGA!

W przypadku wiekszych wirnikéw, firma Emotron AB dostarcza kompletny uktad
napedowy, w sktad ktérego wchodzi zaréwno sterownik, jak i silnik napedowy. Systemy
te sa m.in. wyposazone we wbudowane elektroniczne regulatory obrotéw. Sterownik
EMX-P10 nie posiada takiej funkcji, co oznacza, ze nalezy zamontowac¢ zewnetrzny
czujnik obrotéw.

1.2.4 Wyjscie sygnatu alarmowego

Przekaznik ze stykami przetgczalnymi. Przekaznik przetgcza styki w przypadku
uaktywnienia alarmu przez czujnik obrotow, przerwy w zasilaniu oraz w razie
przecigzenia.

UWAGA! Przekaznik nie przetacza stykéw w przypadku uaktywnienia alarmu wstepnego
przeciazenia.

1.2.5 Sygnalizacja pracy

Status urzgdzenia wskazujg dwie diody LED, patrz tabela i opis w rozdziale 2.3
»oygnalizacja pracy”, na stronie 14.
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1.2.6 Sterowanie predkoscia obrotowa

Istnieje mozliwos¢ wybrania rodzaju sterowania predkoscig obrotowg przy pomocy
przetgcznikow DIP:

Praca ciagta:

Podczas pracy ciggtej, predkos¢ obrotowa zmienia sie w sposéb ciggty od obrotéw
maksymalnych w dot do 1/25 obrotéw maksymalnych (0,4 — 10 obr/min przy obrotach
maksymalnych wynoszacych 10 obr/min).

Praca ciggta oraz praca przerywana przy niskim poziomie sygnatu sterujgcego:
Taki tryb zapewnia prace ciggtg przy niskich parametrach roboczych wynoszacych
maksymalnie 1/15 obrotéw maksymalnych, przy nizszych obrotach uzyskuje sie prace
przerywang. Czas wykonywania cyklu wynosi 40 sekund. Praca przerywana odbywa sie
w zakresie od 1/15 do 1/50 obrotéw maksymalnych. Catkowity sSredni zakres obrotéw
miesci sie w przedziale 0,2 — 10 obr/min przy maksymalnej liczbie obrotéw wynoszacej
10 obr/min. Czas wykonywania cyklu wynosi zawsze 40 sekund. Czas wykonywania
cyklu sktada sie z czasu zatrzymania oraz czasu pracy. Czas zatrzymania zmienia sie
od 0 do 28 sekund. Najkrotsze czasy pracy wynoszg zatem 12 sekund (28 + 12 = 40).
Patrz rozdziat 2.2.2 ,Nastawa przetacznika DIP”, na stronie 10 oraz rozdziat 4 ,Dane
techniczne” na stronie 17.
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1.2.7 Warunki pracy systemu napedowego przy réznych sygnatach
sterujacych

System napedowy posiada wbudowang funkcje linearyzacji, ktéra zapewnia uzyskanie

funkciji liniowej pomiedzy poziomem sygnatu sterujacego a wydajnoscig rotora, zamiast

proporcjonalnych zmian predkosci obrotowej do poziomu sygnatu sterujgcego. Stanowi

to dobrg przestanke dla stabilnej regulacji temperatury.

Maksymalne obroty [obr/min]
M.
Max 100%
|
|
|
|
|
|
Czyszczenie Sygnat sterujacy
Sygnat sterujacy Czyszczenie Maksymalne obroty
0-10V 1,5V 9,7V
2-10V 3,2V 9,8V
4 -20 mA 6,4 mA 19,5 mA
0-20 mA 3 mA 19,4 mA
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2. Opis instalacji

2.1 Montaz

Zaréwno silnik napedowy, jak i sterownik nalezy zamontowac¢ w obudowie wymiennika
ciepta. Nalezy zapoznac sie rowniez z trescig podpunktu 1.2.3 ,,Czujnik obrotow” na
stronie 5.

2.1.1 Montaz czujnika obrotéw

Magnes czujnika impulséw (czujnik obrotéw) przykreca sie na state na obrzezu wirnika.
Jezeli obudowa wirnika jest metalowa, nalezy odizolowa¢ magnes od obudowy. Czujnik
impulséw montowany jest w taki sposob, aby magnes mijat go w odlegtosci 5 — 8 mm,
patrz rysunek ponizej. Czujnik obrotdw mozna zamawiac oddzielnie.

Magnes

Czujnik obrotéw

Wirnik wymiennika ciepta

5-8 mm

Rysunek 1. Czujnik obrotéw
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2.2 Instrukcja podtaczania

OSTRZEZENIE: Sterownik nie jest chroniony przed zwarciem miedzy
przewodami silnika, ani przed zwarciem miedzy kablami silnika a ziemia.
Zwarcie moze doprowadzi¢ do catkowitego zniszczenia sterownika. Przed
podiaczeniem napiecia zawsze sprawdz przy pomocy omomierza czy nie
wystepuje zwarcie.

Zawsze stosuj zewnetrzny bezpiecznik zwtoczny 10 A. Wytgcznik roboczy musi by¢
zainstalowany miedzy siecig a sterownikiem. W przypadku wystgpienia przerwy w
zasilaniu, uaktywniony zostanie alarm zaniku napiecia zasilajgcego.

UWAGA! Sterownik nie wymaga zadnego dostrajania.

2.2.1 Sygnat z tachometru

Do sterownika nalezy podtaczy¢ silnik z przektadnig i tachometrem firmy Panasonic lub
Oriental Motor. Moc silnika powinna wynosi¢ 25 W lub 40 W (maksymalne natezenie
pradu 0,7 A). W przypadku konieczno$ci zamontowania urzadzenia innego producenta
lub silnika o innej mocy, nalezy skontaktowac sie z producentem sterownika lub firmg,
ENA WENT. Poziom sygnatu z tachometru silnika rozni sie w zaleznosci od producenta
silnika. Sygnat tachometru mozna dopasowac postugujac sie przetacznikiem DIP - 1.
Sterownik przystosowany jest do wspotpracy z silnikami 4-biegunowymi i wytacznie
silnikami 1-fazowymi. Tachometr musi wysyta¢ 12 impulséw na jeden obrét silnika i musi
by¢ przystosowany do napiecia 12V lub 24V.

UWAGA! Przewéd tachometru zawsze musi byé prowadzony oddzielnie i nie moze by¢
umieszczany wspolnie z przewodami sieciowymi lub silnikowymi w tym samym kablu.

UWAGA! Silnik musi by¢ zawsze uziemiony w sterowniku, a przewoéd uziemiajacy
w kablu zasilajacym musi by¢ podtaczony do zacisku uziemiajacego sterownika (PE),
patrz rysunek 3 na stronie 11.
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2.2.2 Nastawa przetacznika DIP

Sygnat tachometru Sygnat sterujacy
12V 12 3 0-10V 12 3
oM aM
e 1|11 T
24V 1 2 3 2-10V 12 3
oM ON
OFF ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ OFF “f
4-20 mA 12 3
ON
OFF * ,
0-20 mA 12 3
an
OFF * “
Czujnik obrotow Tryb pracy
Aktywny czujnik 2 5 || Tryb pracy ) 45
obrotow OoN ‘ ‘ * ‘ ciagtej on *
OFF OFF
Bez czujnika obrotéw 34 5 | Irybpracy i 4 5
oN ‘ | | ciagtej i o
OFF przerywanej OFF

Tabela 1. Praca przy réznych sygnatach sterujgcych.

Sygnat sterujacy Czyszczenie Zakres obrotow od min. | Obroty maksymalne
do max [obr/min]
0-10V 0-15V 1,56-9,7V >9,7V
2-10V 0-32V 3,2-98V >98V
4-20mA 0-6,4mA 6,4 -19,5mA >19,5 mA
0-20mA 0-3mA 3-19,4 mA >19,4 mA
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2.2.3 Sterowanie reczne przy pomocy potencjometru 10 kQ
System napedowy moze by¢ w tatwy sposob sterowany recznie przy pomocy

potencjometru 10 kQ.

UWAGA! Silnik musi by¢ zawsze uziemiony w sterowniku, a przewéd uziemiajacy w kablu
zasilajagcym musi by¢é podtaczony do zacisku uziemiajacego sterownika (PE), patrz

rysunek 3 na stronie 11.

34

10 kQ2 36
37

Sterownik

Rysunek 2. Potencjometr 10 k(2.

UWAGA! Przewod tachometru zawsze musi by¢
prowadzony oddzielnie i nie moze by¢
umieszczany wspolnie z przewodami sieciowymi
lub silnikowymi w tym samym kablu.

Wytacznik
bezpieczenstwa Sterownik

Zasilanie _'_ f'll;:'ztl‘:;:’zn i

L — /T/ L = i tachometrem

N s N T1

PE PE =

1,5uF T3
0.8uF
BY1l Tachometr
Wskaznik obrotow 1 I
N —— 1% i
32

Sygnat sterujacy

+ 33

- S 41| Alarm

Styki 41-42 rozwierane w
42 przypadku alarmu
Odzysk chtodu E _ 36 Styki 42-43 zwierane w
37 E przypadku alarmu

Rysunek 3. Schemat potgczen elektrycznych.
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2.2.4 Kondensator silnika

Mostek BY1 na listwie zaciskowej silnika determinuje pojemnos$¢ kondensatora silnika
podtgczonego do zacisku T3. Jezeli ma zosta¢ podtaczony kondensator o pojemnosci

1,5 uF nalezy przecig¢ obwdd mostka. Jezeli mostek nie zostanie przeciety, to do zacisku T3
podtgczona bedzie pojemnos¢ wynoszaca 2,3 uF (1,5 yF+ 0,8 uF). Mozna zastosowac
kondensator zewnetrzny zamiast wbudowanych kondensatorow. Zewnetrzny kondensator
nalezy podtgczy¢ w sposéb przedstawiony na rysunku 4. Jezeli zostanie podtgczony
kondensator zewnetrzny, zacisk T3 na listwie zaciskowej silnika, nie bedzie wykorzystywany.

lll-
|||—

T1 o
EMX-P10 Silnik

12 »

Rysunek 4.

2.2.5 Zalecenia dotyczace EMC

W celu spetnienia wymagan europejskiej dyrektywy EMC89/336/ECC, w zakresie
zgodnosci elektromagnetycznej nalezy przestrzegaé nastepujacych zasad:
e Zardéwno silnik, jak i jednostke sterujgcg nalezy zamontowac¢ w obudowie
wymiennika ciepfa.
e Przewdd uziemiajacy kabla zasilajacego powinien by¢ podtagczony do zacisku
uziemienia sterownika.
e Sprawdz czy metalowa obudowa wymiennika ciepfa jest uziemiona oddzielnie,
nie za posrednictwem kabla zasilajgcego.
e Silnik musi by¢ uziemiony w sterowniku.

Urzadzenie EMX-P10 posiada wbudowany filtr EMC. Nie ma potrzeby stosowania kabla
ekranowanego.

2.2.6 Odzysk chtodu

W celu uzyskania odzysku chtodu (maksymalne obroty), pomiedzy zaciskami 36 oraz 37
mozna zamontowac termostat roznicowy, patrz schemat potaczen elektrycznych.
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2.2.7 Kierunek obrotow

Aby zmieni¢ kierunek obrotéow, w przypadku gdy zastosowano wbudowany kondensator
wewnetrzny, zamien miedzy sobg kable na zaciskach T2 oraz T3. Jezeli natomiast
zamontowany zostat kondensator zewnetrzny, zamien kabel podtgczony do zacisku T2
z kablem podtgczonym tylko do kondensatora silnika.

2.2.8 Podtaczenie silnika

Poprzez dokonanie pomiaru opornosci uzwojen silnika / zaciskéw podtgczeniowych
mozna tatwo stwierdzi¢, czy silnik podtgczony jest w prawidtowy sposéb. Pomiaru
opornosci nalezy dokona¢ pomiedzy zaciskami T1 — T2, T1 - T3 oraz T2 - T3.
Oporno$¢ pomierzona pomiedzy zaciskami T2 — T3 powinna by¢ dwa razy wieksza od
dwoch pierwszych pomiarow. Dotyczy to zastosowania produktéw firmy Panasonic oraz
Oriental Motor.

L N
Sterownik Silnik
T1
|< T2 %
T3
&

Rysunek 5.
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2.3 Sygnalizacja pracy

Dwie diody LED wskazujg tryb pracy urzgdzenia. Po zatgczeniu napiecia zasilajacego obie diody
powinny pali¢ sie swiattem statym.

Tabela 2. Wskazania trybu pracy przy pomocy diod LED.
Alarm
zewnetrzny przy
Dioda zielona | Dioda czerwona Wskazanie pomocy Ponowny start
przekaznika
alarmowego
Zapala sie na Zapala sie na Zasilanie
2 sekundy 2 sekundy wigczone
Miga powoli Wyltaczona Czyszczenie
Miga szybko Wytaczona Praca ciggta
Zapala sie na Wyltaczona Magnes mija
2 sekundy czujnik obrotow
Miga szybko Pali sie Swiattem | Alarm wstepny, Nie Automatyczny
statym przecigzenia 3-krotny restart,
czas schifadzania
40 minut
Wylaczona Miga szybko Alarm obrotow Tak Tryb reczny,
Wytaczona Pali sie Swiattem | Alarm Tak \r/]v;/:)?;élew%qcz
statym przecigzenia zasilajace
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3. Konserwacja / znajdowanie przyczyn usterek

3.1 Konserwacja

Sterownik zazwyczaj nie wymaga konserwaciji. Nalezy jednak regularnie sprawdzac stan
okablowania pod katem ewentualnych uszkodzen oraz kontrolowac czy wszystkie Sruby
mocujgce sg prawidtowo przykrecone.

3.2 Znajdowanie przyczyn usterek

Sprawdz czy instalacja zostata wykonana prawidtowo, np. czy kable sg dobrze
odizolowane, czy nie wystepujg poluzowane przewody oraz czy przetgczniki DIP
sg prawidtowo ustawione.

Tabela 3. Wyszukiwanie przyczyn usterek

Obserwacja /
wskazanie

Przyczyna / dziatanie

Nie pali sie zadna
dioda

Sprawdz czy napiecie zasilajgce wynosi 230 V + 10%. Jezeli napiecie
ma prawidtowg wartos¢, wymien jednostke sterujaca.

Zielona dioda miga
powoli /czyszczenie —
niska warto$¢ sygnatu
sterujgcego

Sprawdz czy biegunowos¢ nie jest odwrécona (czy ,+” nie jest
zamieniony z ,- ).

Sprawdz czy przetaczniki DIP 2-3 sg ustawione prawidtowo.

Zmien sygnat sterujacy z wartosci minimalnej na maksymailna.
Sprawdz czy na zaciskach 33 (+) oraz 34 (-) mozna zmierzy¢ napiecie
0-10V (2-10V).

Sprawdz prace urzgdzenia EMX-P10 przez ztgczenie zaciskow 36-37.
Silnik powinien osiggng¢ obroty maksymalne.

Czerwona dioda miga
/ czujnik obrotow
generuje alarm — silnik
nadal pracuje

Czujnik obrotéw wykryt, ze wejscia 31 — 32 nie zostaty zamkniete
podczas czterech ostatnich obrotéw wirnika. Sytuacja taka moze by¢
spowodowana tym, ze:

e Czujnik obrotow jest uszkodzony. Czujnik mozna sprawdzi¢ przy
pomocy zielonej diody LED. Najpierw zresetuj alarm poprzez
wytgczenie i ponowne wigczenie napiecia zasilajgcego w
jednostce sterujacej. Dioda LED zapali sie swiattem statym na
ok. 2 sekundy w momencie, gdy styki 31 — 32 sg zwarte, np.
gdy magnes mija czujnik impulséw.

o Jednostka sterujgca jest uszkodzona. Najpierw zresetuj alarm
poprzez wylgczenie i ponowne witgczenie napiecia zasilajgcego
w jednostce sterujacej. Potacz styki 36 — 37. Sprawdz czy
miedzy zaciskami T1 oraz T2 wystepuje napiecie 180 — 230 V?
Jesli nie, wymien jednostke sterujaca.

Konserwacja oraz wyszukiwanie przyczyn usterek
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Tabela 3. Wyszukiwanie przyczyn usterek

Obserwacja /
wskazanie

Przyczyna / dziatanie

Czerwona dioda pali
sie Swiattem statym a
dioda zielona jest
wygaszona

Zadziatato zabezpieczenie przecigzeniowe silnika. Sprawdz czy zostat
podtaczony prawidtowy silnik, czy fgcznik BY1 zostat przeciety, jesli
wymagana warto$¢ pojemnosci kondensatora wynosi 1,5 JF i czy
wirnik wymiennika ciepta nie zablokowat sie. Sprawdz czy kable
tachometru sg poditgczone prawidtowo i czy nie sg uszkodzone.

Silnik pracuje w
sposob przerywany

Patrz rozdziat 1.2.6, na stronie 6 o pracy ciagtej oraz przerywane;j.

Czujnik obrotow nie
uaktywnia alarmu

Sprawdz ustawienia przetgcznika DIP — 4. Sprawdz réwniez czujniki /
magnes.

Wirnik obraca sie w
zig strone

Jezeli uzywany jest wbudowany kondensator, zamien miedzy sobg
kable na zaciskach T2 oraz T3. W przypadku, gdy zastosowany zostat
kondensator zewnetrzny, zamien kabel podtagczony do zacisku T2

z kablem, ktéry jest podtgczony tylko do kondensatora silnika. Patrz
rozdziat 2.2.3 na stronie 11 oraz 2.2.4 na stronie 12.

Silnik obraca sie z
maksymalng
predkoscia, nawet
wtedy, gdy wartos¢
sygnatu sterujacego
jest niska

Sprawdz poprawnosc¢ pracy zintegrowanego tachometru, jak réwniez
prawidtowosc¢ jego podtgczenia.

Silnik pracuje
nieréwno, szarpie

Sprawdz czy warto$¢ pojemnosci jest prawidiowa dla zastosowanego
silnika napedowego. Patrz rozdziat 2.2.4 na stronie 12 i rysunek 3.

Silnik napedowy nie
pracuje w przypadku,
gdy wartos¢ sygnatu
sterujgcego wynosi
50% lub mniegj

Sprawdz czy silnik jest uziemiony w jednostce sterujacej oraz czy
przewdd uziemiajacy w kablu zasilajgcym jest podtaczony do zacisku
uziemienia (PE) w jednostce sterujacej (patrz rysunek 3 na stronie 11).
Sprawdz réwniez utozenie kabla tachometru oraz jego potgczenie
elektryczne, patrz rozdziat 2.2.1 na stronie 9.

3.3 Wymiana

W przypadku konieczno$ci wymiany jednostki sterujgcej, nalezy wymieni¢ catg
zamknietg skrzynke wraz z obwodami elektronicznymi.

Konserwacja oraz wyszukiwanie przyczyn usterek
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4. Dane techniczne

Tabela 4. Dane.

Czyszczenie

Funkcja wbudowana

Miekki start / miekki stop

Funkcja wbudowana

Dane Wyjscie alarmowe Styk przetagczalny, max 5A, 230 V, AC1
wyjsciowe Zacisk dla silnika z przektadnig i
Silnik tachometrem, patrz rozdziat 2.2 na
stronie 9
Napiecie zasilajace 230 V + 10%, 50/60 Hz
Dane Maksymalne natezenie pradu 0,7A
wejsciowe Sygnat sterujacy 0-10V, 2-10 V, 0-20 mA, 4-20 mA,
potencjometr 10 kQ.
IP54, w wersji zamknietej, z
Klasa ochronna zastosowani_t_am od_powiednich dtawnic.
IPOO w wersji ptytki z obwodem
drukowanym
Waga 0,4 kg w wersji zamkniete;.
Wymiary WxHxD (szerokos$c¢ x 122 x 120 x 55 mm bez uwzglednienia
wysokosé x gtebokosc¢) dtawnic *
Dopuszczalna temperatura otoczenia -30do +40 °C
1: 25 podczas pracy ciggtej.
Informacje Zakres predkosci 1: 50 podczas k(?mbinacji pracy ciagtej
ogéine oraz przerywanej

Nr katalogowy produktu

01-3090-00, w wersji zamknietej

Nr katalogowy tabliczki znamionowej /
etykietki

01-3088-00, tabliczka znamionowa w
jezyku szwedzkim, angielskim oraz
niemieckim.

01-3089-00, schemat potgczen
elektrycznych w jezyku szwedzkim,
angielskim oraz niemieckim.

EMC, emisja EN50081-1
EMC, odpornos¢ EN50082-2
Dyrektywa RoHS 2002/96/EC

*Produkt dostarczany jest bez dtawnic.
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4.1 Akcesoria oraz dokumentacja

Tabela 5. Akcesoria

Nr art. Przeznaczenie
01-2184-00 Czujnik obrotéw z magnesem M12 x 75
01-3549-00 Czujnik obrotéw z magnesem M12 x 35

Tabela 6. Instrukcje obstugi

Nr art. Przeznaczenie
01-3092-00 W jezyku szwedzkim
01-3092-01 W jezyku angielskim
01-3092-02 W jezyku niemieckim
01-3092-07 W jezyku finskim (wytgcznie w postaci pliku PDF)
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4.2 Wymiary i szkic rozstawu otworow

@ 165 (X @125
1 NP /rll = @ iF
- . f-l ™y Zaleca sie stosowanie dfawnic typu
L N Skintop lub réwnorzednych, M12
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W sktad dostawy wchodzg sruby montazowe “RXK-Z ST 3,5 x 16”, przeznaczone do stosowania
w ptytach montazowych o grubosci 2 mm oraz dostosowane do otworéw o $rednicy & 3 mm.
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5. Aneks

Etykietka ze schematem potaczen elektrycznych

TACHOMETR SYGN. STER
TACHOMETER CONTROL SIGNAL ROT. MONITOR

CZUJNIK OBR. TRYB PRACY
INT. OPERATION

TACHOMETER STEUERSIGNAL ROT. WACHTER INT. BETRIEE
12V 0-10V Ja, Yes, Ja Nej, No, Nein
ON N ON ON
pogony oeeod  [oooady oo

1 23 485 1 2 4 5 123 465 123 465
24V 2-10V Nie . No, Nein Tak , Yes, Ja
O OM ON ON
™ 1) AR AR
123465 1 2 4 5 123 465 123465

01-3089-00 RO

SIEC /MAINS / NETZ

Kondensator silnika
Mostek BY1 przemety,
BIOJemnosc ,5 uF
ostek BY1 caIy -
pojemnos¢ 2,3 puF

MOTOR CAPACITOR
Jumper BY1 cut off, L.5pF
Jumper BY1 whole, 2.3pF

MOTORKONDENSATOR

Bricke BY1 entfernt, 1.5pF

Bricke BY1 ganz, 2.3puF

SILNIK

ZACISKI STER. / CONTROL / STEURUNG

JUUUUUUU

1 2 31 32 33 34 36 37

Tachometr
Tachometer
Tachometer

OKE_;;:L

SIslalale

]

Czujnik obr.
Rotation sensor
Rotationsgeber

0-10V
2-10V

Obroty
maks malne
zmostkowac¢ 36-37

Max. rot. speed:
Jumper 36-37
Max. Drehzahl:
Briicke 36-37

PRZEKAZNIK

ALARMOWY
ALARM RELAY
ALARM RELAIS

[ (]
s

42-43

Styki zwarte przy alarmie

Closed on alarm

Geschlossen bei Alarm

Aneks
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Panel przedni

GRON GREEN GRUN

Langsamt blinkande
Snabbt blinkande
Lyseri2s

Slowly flashing
Fast flashing
Lit for 2 sec.

Langsam blinkend
Schnell blinkend
Leuchtet 2 Sek. lang

ROD RED ROT

Blinkande
Lyser

Flashing
Lit

Blinkend
Leuchtet

A

VARNING!

Renblasningsdrift
Drift

Magneten passerar
rotationsgivaren

Cleaning operation
Operation

The magnet passes the
rotation sensor

Intervallbetrieb
Betrieb

Rotormagnet passiert
Rotationsgeber

Rotationslarm
Overlast

Rotation alarm
Overload

Rotationsalarm
Uberlast

WARNING! ACHTUNG!

Bryt spanningen innan locket 6ppnas
Turn off supply before removing cover
Gerit vor dem Offnen vom Netz trennen

Dioda zielona

Miga powoli
Miga szybko
Swieci sie przez 2 s

- czyszczenie

- praca

- magnes mija
czujnik obrotéw

Dioda
czerwona

Miga - alarm obrotéow
Swieci sie - przecigzenie

OSTRZEZENIE!
Przed zdjeciem pokrywy
odiacz napiecie zasilajgce!

A

emotron

Aneks

Emotron AB 01-3092-00r3 1 21/22



DEDICATED DRIVE

Emotron AB, Morsaregatan 12, SE-250 24 Helsingborg, Sweden
Tel: +46 42 16 99 00, Faks: +46 42 16 99 49
E-mail: info@emotron.se
Internet: www.emotron.com
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